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Die Brfindung betrif ft eine Besohrif tunesmaaohine zvm direkten Auf druck 
einer Beachriftung auf eine Yerpaokuiig Oder dergleiohen. 
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7iele Produkte in verschiedenen Induatriebetrieben, wie etwa in Textil « 
und Lebensmittelbetrieben, werden in grossen Mengen produziert und zur 
Lieferung an die Kiinden verpackt<, Solch© Verpackungen kSnnen die Form von 
Ballen haben, die mit BefestigungsbSndern versehen sind, wie dies bei 
Bamawollballen der Pall ist. Eine andere, oft verwendete Verpackung. besteht 
aus einem Karton- oder dUnnen HolzbehSlter^welcher aussen durch eine 
Anzahl Veratrebvmgateile aus sfarkerem Material verstarkt ist. Die Befeatigunga- 
b&ider, ob aus Plastik oder Netall, erzeugea einen Binsohnitt, der das Fro- 
fil defonaiert. Die aussen angeordneten Veratrebungateile atehen ttber die 
Seiten dea Behalters vor und unterbrechen die glatte oder ebene OberflSche. 
Die verpackten Produkte mttssen mit Beschriftungen versehen werden, welche 
zum Beispiel ^gaben liber den Inhalt enthalten kSnnen, 

Bisher vjurden die Beschrif tvjagen vielfaoh auf abl8sbare Cewebe oder auf 
gummierte Papieretiketten aufgebracht, welohe dann auf irgend eine Art auf 
der VerpackungsoberflSohe angebracbt wurdenoDas Handdrucken und die Anbringung 
dieaer Btiketten ist kostspidlig imd fUhrt manchmal zu Fehlangaben. ¥enn 
aolche Etiketten fiber eine Suaaere Veratrebung oder Uber einem Befestigungsband 
angeordnet aind « verziehen sich diese Btiketten bei einer VerSnderung 
der Yerpackungskonturen,wodurch deren Haftung auf der Verpaokung nipht sioher- 

gestellt isto 

Zum Zweck der direkten Besohriftung auf der Oberflache einer Kiste, eines 
Eartons oder eines Ballens ermSglicht die erfindungsgemasse Vorrichtung 
die Auffindung einer ttberwlegend ebenen Oberflache auf der Verpackung, welche 
gross genug ist, urn die Beschriftung darauf anzubringeuo Urn das Problem 
des Anbringens von Klebeetiketten vjid dergleichen zu vermeiden, wird die 
Beschriftung direke auf die Oberflgche aufgedruokt. Die Vorrichtung ermSglicht 




609820/0906 



# 2452393 

denzufolge das Aufdrucken einer Beschriftimc* die Angcben Uber den Inhalt des 
Kartons, Ballena oder BehlClters enthUltt an einem geeigneten Ort auf der Ver- 
paokung. Auaeerdem kann ein durch einen Digitalcomputer gesteuerter Druckkopf 
durch Bevegung in drei orthogonale Richtungen in die richtige Poaition ge-« 
bracht warden, in der die Angaben fOr die Beschriftung in den Bruckkopf ein- 
gegeben und dann atif die Verpackung aufgedruokt verden. 

Bs ist eine Atifgabe der Erfindung eine Sonde zu schaffen, die Packete.Ballen, 
Kartons, BehBlter und dergleichen lokalisiert und den Druckkopf in die aus- 
gewffltilte Anfangaposition bringt,sodas3 die ^eschriftung auf einer Uberwiegend 
glatten und ebenen OberflSche angebracht werden kann. 



Es ist eine weitere Aufgabe der Erfindung eine Sonde zu schaffen,die Stahl- 
b&ider lokalisiert » die urn die Verpackung angebracht vorden sind, sodass die 
Beschriftung nicht auf die StahlbHnder erfolgt.Badurch, dass sich der Druck- 
kopf in drei orthogonale Richtungen bewegt, kann dieser der zu bedinickenden 
OberflSche folgen, auch wenn die OberflMche nicht ganz eben und nicht ganz 
parallel mit der Ebene des Druckkopfes ist, Mit anderen Vorten, der Druckkopf 
kann der zu bedruckenden Oberfl&che folgeny ob diese eben, leicht gebogen 
Oder nicht ganz ausgerichtet ist. 

Die erfindungsgemHsse Vorri^htung enthSlt einen Druckkopf, der sich in einem 
XYZ-Achsensystem entlang orthogonalen Achson bewegt. Die Vorrichtung ist vor- 
^ugsveise anochliessend an ein Fliessband oder an eine andere Tranaportstrasse 
angeordnet, auf der sich Packungen Oder Eartons fortbewegen* Die Packungen 
Oder Eartons werden dann gewogen und das Gewicht oder andere Angaben in 
einen Speicher eingegeben. Der Speioher wird dazm von einem Digital - 
Computer abgefragt, welcher die eingegebenen Informationen , wie Gewicht ^ 
Bestimmungsort, EmpfSnger und dergleiohen abliest.Der Digital-*Computer bringt 
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dann die Angaben in eine Druckanordnung. die in ein OberflSchenfeld von 
einer spezifischen GrBsse paast. Der Karton wird . featgehalten uad 
dor Druokkopf liber eine Sonde in Stellung gebracht, die die Seitenwandung 
dee Kartons lokalisiert . Die Sonde wird dann ausgefahren bis sie den Karton 
berUhrt und bewegt sich dann horizontal und vertikal m einen mehr Oder 
weniger glatten OberflSchenabschnitt zu finden, auf den die Beechriftung 
aufgedruckt werden kann. Die Sonde lokalisiert besonders Bussere Veratre- 
bungsteile Oder BefestigungsbSnder, welche die ebene OberflSohe Uberspan- 
nen. Wenn dann ein genOgend grosses Peld lokalisiert wurde, wird der Druck- 
kopf an den Anfangspunkt gebraoht und bewegt sich dann Uber das vorbestimte 
Peld, wobei die Beschriftung direkt auf den Karton aufgedruckt. wird. Nach 
dem Druokvorgang wird die Sonde und der Druckkopf zurUckgezogen und der 
Karton kann sich weiterbewegen. Bine erfindungsgemSsse Ausfflhrungsform 
enthSlt zwei DruckkSpfe, die in einem Vinkel von 90° zueinander angeordnet 
Bind, um zwei verschiedene Oberfiachen eines mehr oder weniger rechtwinkeligen 
Kartons zu bedrucken. In anderen Ausfiihrungsf ormen kBnnen auch noch zu- 
satzliche DruokkUpfe verwendet werden. 

Die Erfindung wird nun anhand der sie beispielsweise . widergebenden Zeich- 
nungen ntther erlSutert werden und zwar zeigt: - 

Pig. 1 eine perspektivische Ansicht einer Beschriftungsdruckma- 
schine mit zwei DpuokktJpfen, die im rechten Winkel zum 
Pliessband angeordnet sind, 
Pig. 2 eine Vorderansicht eines Druckkopf es, der sich In orthogo- 

nale Hlchtungen bewegen kann» 
Pig. 3 eine Ansicht nach der Linie 3-3 der Pig, 2 , 
Pig. 4 ©ine Ansicht nach der Linie 4-4 der Pig, 2, 
Pig. 5 einen Schnitt nach der Linie 5 - 5 der Pig, 3, 
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Fig. 6 



eiae Seitenansicht der Druckkopfvorrichtung, die den 



Druokkopf In Richtung dea Kartons "bewegt, 



Pig. 7 



die Vorrichtung nach Pigo 6 in einer Anaicht von unten, 



Pig. 8 



den Weg einea Druckkopfes an einer typischen Verpackung, 



Pig. 9 ein Blockdiagraaim der elektronischen Einriohtungen, die znr 
Beschrif tungsmaschine gehSren xind 



In Pig. 1 der Zeichnomgen iat die erfindungageiaSsae Vorrichtung mit 10 
Isezeichnet und iat angrenzend an ein Flieaaband 11 montiert. Daa Plieaa- 
band 11 tranaportiert eine Kiate Oder einen Karton 12. Der Karton 12 iat 
mit ttneaeren Veratrebungateilen 15 veraelien. Dieae Veratrebungsteile 15 
unterbrechen die mehr Oder weniger ebenen Seiten dea Kartona 12 xind ver- 
hindem die Anbringung einer Beachriftung an einer beliebigen Stelle auf 
einer Seite dea Kartona 12. Mit der erfindimgagemaaaen Vorrichtung musa 
dann eine freie Stelle gefunden werden, die im freien Peld zwiaohen 
den Veratrebungateilen 15 liegt.. Die freie Stelle, auf die die Beachrif- 
tung aufgedruckt werden aoll iat mit 14 bezeichnet vmd iat gegen die Vor- 
richtung 10 gerichtet. Dabei iat wichtig, daaa daa Peld 14 mehr oder weniger 
zwiachen der Veratrebungateilen 13 liegt, welche die mehr oder weniger 
glatten SeitenflKchen dea Kartons 12 unterbrechen, 

Der Karton 12 kann mit Stahl- oder PlaatikbSndem veraehen aein, die eng 
um die Karton- oder Leinwandverpackung gelegt aind und den Inhalt in der 
Verpackung zuaammenhalten. Im Gegenaatz zu den gezeigten Veratrebungateilen 
15 fUr eine Kiste, bevirken diese BSnder 'einer Karton- oder Leinvandyer- 
packung ein Vervinden oder Verziehen der VerpackungaoberflSohe. 



Pig. 10 



ein Schema einea Antriebmotora und dea Antriebkreiaes fUr 



deaaen Betrieb. 
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3ei einer dritten Art von mehr oder weniger rechteckigen VerpackungsbehSltern 
sind keine BefestigungsbSnder Oder Verstrebungsteile vorgesehen, sodasa mehr 
Oder weniger ebene Seitenflfichen verbleiben, die normalerweise senkrecht 
zueinander stehen. In Pig* 1 sind mit 15 zwei Lruckkopfvorrichtungen be- 
zeichnet, die vorzugsweise in einem rechten Winkel zueinander angeordnet 
sind, urn zwei rechtwinklig zueinander stehende Seitenflfichen des BehUlters 
12 zu bedrucken. In vielen Fallen wird nur eine Druckkopfvorrichtung 15 
bentttigt , sodass eine. der beiden Druckkopfvorrichtungen weggelassen werden 
kann. Auf der anderen Seite kSnne aber auch drei oder mehr DruckkSpfe ver- 
wendet werden* Da diese in Konstiniktion und Betrieb nahezu identisch sind, 
gentlgt es wenn nur eine der Druckkopfvorrichtungen 15 beschrieben wird. 



Der Karton 12 bewegt sich entlang dem Pliessband 11 und wird 
dann in der NMhe der erfindungsgemSssen Vorrichtung 10 
festgehalten.^^ispielweise kann eine einzelne Druckkopfvorrichtung 15 an- 
schliessend an eine Seite des Pliessbandes angeordnet sein und eine konver- 
gierende Randeinfassung kann zum Ausrichten des Kartons 12 verwendet werden* 
In der in Pig, 1 gezeigten Ausfilhrungsform kann der Karton 12 durch die 
hohen Randplatten des Pliessbandsystems ausgerichtet und festgehalten, dann 
bedruckt und anschliessend Uber den Rest des Pliessbandes 11 weiter trans- 
portiert werden* In jedem Palle ist es notwendig, dass der Karton 12 in die 
Nahe der Druckkopfvorrichtung 15 gebracht und dass seine Anwesenheit 
festgestellt wird, Aus diesem Grunde ist eine Potozelle 16 an einem 
Punkt Uber dem Karton 12 angeordnet, welche auf den Unterbruch eines Licht- 
strahles von einer Lichtquelle reagiert, die unterhalb des Kartons 12 und 
unterhalb des Pliessbandes 11 angeordnet ist. Befindet sich ein Karton 12 
in der richtigen Position nahe bei de? Druckkopfvorrichtung 15, erzeugt die 
Potozelle 16 ein Signalp das die Beschriftungsmaschine 10 in Gang bringt, 
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Die Druckkopfvorrichtung 15 ist besser aus Pig. 2 ersichtlich. Das die 
Vorrichtuag vungebende Gehliuse ist aus Vereinfachungsgrlinden weggelassen 
vorden. Wie aua Pig. 2 eraichtlich, erstreckt sich quer ttber die untere 
Seite der Vorrichtung. ein Rahmen 17, der zwei aufrecht stehende, identische 
SSulen 18 unterstUtzt . Die Sliulen 18 verlaufen parallel zu langen Schrauben, 
die mit einer Schnecke oder einem Gewinde versehen sind, das sich Uber doren 
ganze LSnge erstreckt. Jede S&ule 18 untersttitzt und fUhrt Je eine Spindel- 
Butter 19 auf jeder Seite der Vorrichtung. 

Die L&age der Spindelcrutter 19 wird durch ein Husseres GehSuse festgelegt, 
an dem zwei glatte, horizontal und parallel verlaufende PUhrungsstangen 20 
angeordnet sind. Die PUhrungsstangen 20 Uberspannen die horizontale Distanz 
zwiachen den Spindelmuttern 19. Die PUhrungsstangen 20 unterstUtzen einen 
Schlitten 21 , der nachstehend noch detailliert beschrieben wird. Zwischen 
den PUhrungsstangen 20 und parallel zu diesen ist eine Leitspindel 22 ange- 
ordnet, die mit ei^em Antriebsmotor 23 verbunden ist. Der Antriebsmotor 
25 ist durch ein geeignetes Getriebe oder durch einen Riementrieb unter- 
setzt und rotiert die Leitspindel 22. 

Wie aus Pig. 5 ersichtlich, ist der Motor 23 auf der Seite der Spindel- 
mutter 19 angeordnet und wird durch eine geeignete Konsole 24 abge- 
sttttzt. Die PUhrungsstangen 20 und die Leitspindel 22 sind vertikal Uber- 
einander angeordnet. 

Vie aus Pig« 6 ersichtlich, ist mit 25 ein senkrechter Rahmenteil des 
Schlittens 21 bezeicbnet, welcher die parallelen PUhrungsstangen 20 und die 
Leitspindel 22 Uberspannt. Dieser Rahmenteil 27 trSgt eine Spindelmutter 
27 welche mit der Leitspindel 22 in Wirkverbindung steht, sodass eine 
Rotation der Leitspindel 22 den Schlitten 21 nach links oder rechts bewegt, 
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ZurUckkomnend auf Pig. 2 der Zeichniingen wird nun die Arbeitsweise der Vor_ 
richtxmg in Bezug auf die Bewegung des Sohlittens 21 nach links und rechts 
in Fig. 2 Oder entlang der X-Achse beschrieben. Der Schlitten 21 ist durch 
die PUhrungsstangen 20 gefUhrt. Der Motor 23 rotiert die ^eitspindel 22 Uber 
ein geeignetes Getriebe. Die Leitspindel 22 ninmt die Spindelnnxtter 27.mit, 
die in den Schlitten 21 eingebaut ist. Duroh die Rotation der Leitspindel 
22 in eine Richtung wird der Schlitten 21 nach rechta und durch Rotation in 
die entgegengesetzte Richtung wird der Schlitten 21 nach links bewegt. Der 
Bewegungsbereich des Sohlittens 21 wird durch die Spindelmuttern 19 begrenzt, 
die an den aufreohten SSulen 18 angeordnet sind. Hit anderen ¥orten, die 
Hin- und Herbewegung des Sohlittens 21 ;d.rd durch die Breite der Vorrichtung 
10 begrenzt. 



PUr die Bewegung des Sohlittens 21 in die X-Richtung wird nur eine einzelne 
Leitspindel 22 und eine einzelne Spindelmutter 2? verwendet. Die PUhrung des 
Sohlittens 21 erfolgt durch die Verwendung von zwei parallelen PUhrungs- 
stangen 20. Die senkreohte Richtung in Pig, 2 wird hier als Y-Richtung de- 
finiert. Die PtQirung der Vorrichtung in der Y-Richtung erfolgt durch die 
SSulen 18, wobei die gesamte Vorrichtung fOr die ,Z-Achsenbewegung als eine 
Einheit vertikal bewegt wird. Zua besseren VerstSndnis der Punktion dieses 
Teiles der Vorrichtung wird auf die Pig. 5 der Zeichnungen verwiesen. Ein 
Antriebsmotor 30 fUr die Bewegung in die Y-Aohse steht tfber ein Getriebe 
31 nit einer Antriebswelle 32 in Verbindung, die die ganze Vorrichtung Ober- 
spannt. Die Antriebswelle 32 erstreokt sich auf der linken Seite in ein fest- 
stehendes GehSuse 33, und wird dort durch eine LagerbUchse 24 abgesttttzt. Auf 
der Antriebswelle 32 ist ein Kegelrad 35 angeordnet, das nit einem Kegelrad 
36 in Wirkverbindung steht. Das Kegelrad 36 ist auf einer senkrechten Welle 42 
angeordnet, die als Leitspindel ausgebildet ist. Diese Leitspindel 42 ist 
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mittels einer Lagerbtlohse 57 in einor Waridiinc 53 dep f entstehenden Gehauses 
55 gelagert. Die Spindelmutter 19 enthSlt einen Abschnitt 59 1 der zxir Auf- 
nahme der PUhrungastangen 20 dient xind ein rohrfSrmiges Gehause 40 das ala ■ 
eigentliche Spindelmutter ausgebildet ist* 

Bine Shnliche Konstruktion ist auf der rechten Seite der Pig. 5 angeordnet 
mit dem einzigen Unterschied, dass das Kegelrad auf der Antriebsvrelle 
52 anstatt rechts von der Leitspindel 42, links von der Leitspindel 42 ange- 
ordnet ist. Die ttbrigen Teile sind in Konstruktion Tind Anordnung gleich wie 
in der voratehend beschriebenen Konstruktion. 

\J±e aus Pig. 5 ersichtlich, kann der Motor 50 ttber das Getriebe 51 die An- 
triebswelle 52 rotieren, welche dann wiederum die Leitspindeln 42 in der 
gleichen Umdrehungsrichtung rotiert* Die auf den Leitspindeln 42 angeordnetea 
Spindelmuttem 19 ktJnnen nicht mit den Leitspindeln 42 mitrotieren, sondem 
bewegen sich entlang den Leitspindeln 42, da die Spindelmuttem 19 durch die 
PUhrungsstangen 20 initeinander verbunden sind (siehe Pig. 2). Die Bewegung 
der Vorrichtung in die Y-Richtung wird denzufolge durch den Antriebsmotor 
50 verursacht. 

Wie aus Pig. 4 ersicbtlich, ist die Leitspindel 42 in einem Abstand hinter 
der PUhrungssSule 18 \md parallel zu dieser angeordnet. Die Rotation der Leit- 
spindel 42 verursacht eine Auf-* oder AbwUi^tsbewegung des SpindelmuttergehSuses 40 
und der daran angeordneten Vorrichtung, Auf diese Weise wird die Vorrichtung 
ftir die X-Aohsenbewegung in der Y-Riohtung auf und ab bewegt. 

Es wird nun auf die Piguren 6 und 7 Bezug genommen, in denen der Druckkopf- 
schlitten 21 gezeigt ist. Wie bereits vorstehend beschrieben, enthSlt der 
Schlitten 21 einen senkrechten Rahaenteil 25, in dem die PUhrungsstangen 20 
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und die horizontale Leitspindel 22 angeordnet aind, Anf die;je IJaiso vrird der • 
Schlitten 21 unabhangig von einer Bewegung in die X Oder Y-Achse horizontal 
gehalten. Die in Pig. 6 und 7 gezeigte Vorrichtung enthSlt einen Antriebs- 
motor 45, der ttber ein Getriebe 46 einen Riemen 47 und eine Riemenscheibe 48, 
eine Leitspindel 49 dreht* Die Leitspindel 49 befindet sich Uber einer festen 
Bodenplatte 50, die mit dem senkrechten Eahmenteil 25 verbunden ist. Die 
leitspindel 49 bewegt eine Spindelmutter 51 in der Z-Achse vorwSrts und 
rUck;'7arts. Vfie aus Pig, 7 besser ersichtlich ist, ist mit 50 ein fester Teil 
der Bodenplatte bezeichnet,welcher sich* nicht in der Z-Richtung bewegt. Die 
Bodenplatte 50 ist entlang . i\ie± Randern mit je einem Zylinder 52 versehen. 
In jedem dieser Zylinder 52 ist eine hin und her bewegliche Stange 53 angeordnet^ 
welche durch die Zylinder 52 gefilhrt vnLrd. Die Stangen 53 erstrecken sich aus 
den Zylindem 52 bis zu einem StossfUnger 54i der auf seiner oberen Seite eine 
Befestigungsplatte 55 abstUtzt. Auf der Befestigungsplatte 55 ist eine Druck- 
vorrichtung montiert, die nachstehend nooh weiter beschrieben wird. 



v?ie aus Pig. 7 ersichtlich ist, trSgt der Stossf anger 54 eine vorstehende 
Sonde 59 1 die sich ebeztfalls in der Z-Achse mitbewegt. Die Sonde 59 ist von 
einer Peder 60 belastet, die auf einem Plihrungsschaft 61 angeordnet ist. Ein 
Schalter 62 der auf die B^iastung der Peder 60 ansprtcht, erzeugt Signale, 
die den Ho tor 45 in Bewegung setzen, Der Schalter 62 ist ausgeschaltet, vrenni 
die Pederbelastung ausserhalb des Bereiches liegt, in dem der Motor 45 die 
Sonde 59 in eine Richtxmg zur Aenderung der Pederbelastung in den geirrtlnschten 
Bereich bewegt. Wenn die Pederbelastung im gewUnschten Bgreich ist, befindet 
sich der Druckkopf in einem betriebsbereiten Abstand von der OberflSche, auf . 
die die Beschrif tung aufgedruckt werden soil. V/enn die Pederbelastung nicht 
korrekt ist, kann der Aufdruck der Beschrif tung verzerrt werden. 



Der Motor 45 bewegt die Druckvorrichtung 56 entlang der Achse Z^indem der 
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Motor 45 die leitspindel 49 dreht, wodurch die Spindelmutter 51 vor;/arts 
od^r zurUck "bewegt wird. Die Spindelmuttei' 51 ist mit der Befestigungs - 
platte 55 verbunden. Diese Befestigungsplatte 55 # die sich dadurch ebcnfailo 
vorwHrts und rUckwarte bewegt, wird durch die Stangen 53 gefiihrt, welche ein 
Verkanten der Befestigungsplatte 55 verhiixdern. Die Druckvorrichtung 56 v;ird 
vorwSrts bewegt bis die Sonde 59 die Oberflliche des Kartons 12 berUhrt. Die 
Sonde ^9 vird dann nach rUckHr&rts gedrUckt und presat dadurch die Feder 60 zu- 
sammen. V/enn die zusammengedrUckte Feder eine bestimmte Belastung erreicht, 
erzeugt der Schalter ein Signal, das den Motor 45 abstellt. Der Schalter 62 
spricht demzufolge auf die Belastung der Feder 60 an. Der Schalter 62 setzt 
den Motor 45 in Betrieb, wenn die Sonde 59 niohts berUhrt Oder wenn die Feder 
60 UbermKssig zusasuaen gepresst wird, Mit anderen ¥orten, die Feder 60 be- 
stimmt den Bereich, in dem der Motor 45 ausgeschaltet wird« Wenn die Belastung 
der Feder 60 zu goring oder zu gross ist, wird dor Motor 45 in Betrieb gesctzt* 
Aus der vorstehenden Beschreibung ist ersichtlich, dass die Druckvorrichtung 56 
einen Toleranzbereioh fttr leichte VerSnderungen der OberflUche aufweist, auf 
welche die Beschriftimg aufgedruckt werden soil. 

Die Sonde 59 nimmt demzufolge die Gregenwart der OberflEche wahr, auf der die 
Beschriftung aufgedruckt werden soil und steuert die Druckvorrichtung 56 
in eine Stellung|Wo die zu bedruckende OberflSche weder zu nahe noch zu weit 
entfemt ist. Die Sonde 59 spricht im Falle einer Holzkiste auf die Kontur 
der Ki,ste und im Falle eines mit Blindem versehenen Kartons auf die An-* 
wesenheit von StahlbSnd&m an um die Lage dieeer Druckiiindemisse festzu- 
stellen, Zur Entdeckung von StahlbSndern kann die Sonde 59 vorzugsweise 
einen auf eisenhaltige Mater ialien ansprechenden Kopf aufweisen, der ein 
Signal erzeugt, wenn er auf ein Stahlband trifft, Zur Entdeckung von hBlzer- 
nen StUtzrahmen um eine Kiste wie in Fig, 1 gezeigt, erfolgt eine Anzeige 
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pinas Zusanxenstosses mit einem Uusseren StUtzrahmca. -.^snn eich die Sonde 59 
nicht mehr ifeiter bewegen kann. In diesem Palle ist die VerSnderung der 
Oberflfiche so schroff , dass sich die Sonde 59 nicht Uber die VerSnderung 
in der CberflHche hinweg bewegen kano. Die OberfiachenverSnderung muss aber 
nicht so extrem sein und wird auch im Palle eiaer ProfilverSndepung diarch ein 
Plastikband entdeckt, 

Es Wird nun auf Pig. 8 Bejsug genommen, in der gezeigt ist, wie ein einzelner 
Buchstabe auf die Aussenseite eines Behfilters Oder Kartons 12 aufgedruokt 
wird. Bs ist selbstverstandlich, dass das Verpackungsmaterial nicht nur aue 
Karton sondem aus verschiedenen anderen Materialien bestehen kann. Bin 
aueseres Band oder ein StUtzteil 13 ist zur VerstSrkung urn den Karton 12 
gelegt. Im gezeigten Beispiel sind drei StUtzrahmenteile 13 verwendet worden, 
wobei zwei vertikal und einer horizontal und in der NHhe des Behfilterbodens 
angeordnet sind. Wenn der Karton 12 einmal in der richtigen Position zur Druok- 
vorrichtung festgestellt ist, wird die Sonde 59 in eine progranuBierte XT- 
Position gebracht, die mit 63a in Pig. 8 bezeichnet ist und beginnt dann mit 
der Suche nach den StUtzrahmenteilen 13, die das Beschriftungsfeld bestimmen. 
Das Beschriftungsfeld 63 muss zwischen den StUtzrahmenteilen liegea und muss 
gleioh Oder grSsser als ein bestimotes Minimalfeld sein. SoU zum Beispiel 
das Gewicht und der Bestinmungsort auf den Karton 12 aufgedruokt werden, so 
kann das bestimmte Schriftfeld eine HUhe von 100mm und eine Ltoge von 255mm 
aufweisen. Diese Dimensionen sind vorbestimmt und die Vorrichtung beginnt dann 
nach einem Schriftfeld 63 zu suchen.das die gleichen Oder grSssere Dimensionen 
aufweist. 

Die Vorriohtung ist auf einen Anfangspunkt 63a vorprogrammiert. von dem ange- 

nommen wird, dass er im Schriftfeld oder zwischen den StUtzrahmenteilen 13 

und nicht auf der Seite liegt, wo es unmSglich ist, ein ausreichend grosses Peld 
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zur Beschriftuzig des Kartons zu erhalten. An diesen Anf-angspunlct 6?a kaim ge- 
wShlt warden, o\> die Vorrichtung horizontal, vertikal Oder in beiden Richtungen 
kombinierir zu suchen beginnt. Aus Vereinfachungsgrunden bezeichnet die Numaer 
64 einen Wag, dem die Sonde 59 folgt, wenn zuerat mit einer vertikalen Suche 
begonnen wird« Wenn nur ein horizontaler StUtzrahmen vorhandon ist, ist es 
vorteilhaft diesen Rahmen zuorst aufzufinden, sodass die vertikale Suche vom 
Anfangspunkt 63a aus beginnt und sich die Sonde 59 entlang den Weg 54 nach 
unten bewegt, VJemi die Sonde 59 auf den horizontalen Sttttzrahnien 15 auftrifft 
bovegt sich diese entlang dem Weg 65 neben dem horizontalen Rahmen 13 bis sie 
auf den vertikalen Rahmen 13 stSsst. Von da aus bewegt sich die Sonde 59 entlang 
dem Vfeg 66 nach oben, bis eine ausreichend grossei vertikale Distanz zurUck- 
gelegt worden ist, Diese vertikale Distanz ist bereits im voraus festgelegt 
vorden. An diesem Kreuzungspunkt sind bereits zwei Seiten des Schrif tfeldes 
lokalisiert worden. Nun ist die Prage offen, ob in horizontaler Richtung ein 
genllgend grosser freier Zwischenraum vorhanden ist. Die Vorrichtung bevregt sich 
nun entlang dem Veg 67 iim den horizontalen Zwischenraum auszumessen. In manchen 
Pollen ist es nicht notwendig, den Weg 67 auszumessen, da es bereits bekannt 
ist, dass die vertikalen StUtzrahmen weit genug auseinander sind, urn die 3e- 
schriftimg auf dem Karton 12 anzubringen. Wenn zum Beispiel die horizontale 
LSnge drei Oder viermal grbsser als die maximale LHnge der Beschriftung ist, 
ist es nicht notwendig, dass der rechte StUtzrahmen 13 gesucht wird, da mehr 
als axLsreichend freier Zwischenraum vorhanden ist. Im schlechtesten Pall aber 
zeigt der Weg 67 die Route, welche die Sonde 59 zurUcklegt xui den rechten 
StUtzrahmen 13 zu finden. Ist dieser Rahmen 13 dann gefunden, wird die Distanz 
des Weges 67 ausgemessen \ind wenn diese ausreicht, kann mit dem Aufdruck der 
Besohrif tung begonnen werden. 

Die in Pig. 6 gezeigte Druckvorrichtung 56 ist eine bekannte AusfUhrungsform, 
die eine kleine DUse aufweist, welche eine Reihe von Parbtropfen durch eine 
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Platte sprUht, wobei die 7arbtropfen ein Schriftzeichen bilden, das duroh 
einen Steuerkreia in der Vorrichtung geforat wird. Die Druckvorrichtung 56 
arbeitet auf die folgende ¥eise, . Nach einem kleinen Schritt nach unten 
(aiehe Beaugszahl 68 in Pig.8) bewegt sich die Druckvorrichtung 56 entlang 
dem Weg oder Raster 69, Dieser Weg 69 ist der erste Schreibweg. Die Druck- 
vorrichtung 56 arbeitet in einer Weise, dass keine Parbe auf den Karton 12 
aufgetragen wird, ausser wenn ein Schriftzeichen gedruckt wird. Schriftzeichen 
werden aber nicht einzeln gedruckt^ sondem os wird eine ganze Linie von 
Schriftzeichen gedruckt, indem bei der Hin- und Herbewegung der Druckvorrich- 
tung 56 Parbe rasterartig aufgetragen wird, sodass nach mehreren Hm- und 
Herbewegungen eine ganze Linie von Schriftzeichen entsteht. Die mit 69 be- 
zeichnete horizontale Bewegung der Druckvorrichtung 56 ist die erste Bewegung, 
wo Parbe aufgetragen wird. 



Zur ErklSrung dieses Vorganges ist in Fig. 8 der Buchstabe B gezeigt. Die 
Druckvorrichtung 56 bewegt sich entlang dem Weg 69 an der oberen Kante des 
Buchstabens B und sprUht im Abschnitt 70, der ein Teil des Buchstabens B ist, 
Parbe auf den Karton 12 auf. Die Druckvorrichtung 56 bewegt sich dann den 
ganzen ¥eg 69 nach links und dann bei 71 einen Schritt nach unten. Die Ab- 
wSrtsbewegungen bei 68 und 71 sind notwendigerweise sehr kura. Von diesem 
Punkt aus bewegt sich die Druckvorrichtung wiederum entlang dem mit 72 be- 
zeichneten Weg. Es wird wiederum nur dann Parbe aufgesprUht, wenn dies von der 
Druckvorrichtunese auagdlSat wird, um den in Pig.S gezeigten Buchstaben B auf- 
zubauen. Die horizontalen Aufsprllhbewegungen wechseln aich in ihrer Riohtung " 
ab, daa heisst, es ist nicht notwendig, die Druckvorrichtung 56 von der rechten 
Seite des Peldes auf die linke Seite zurllckzubringen, bevor eine neue Raster- 
zeile aufgesprUht wird. Llit anderen Worten, bei der Rttckwartsbewegung wird 
in V^irklichkeit ebenfalls eine Rasterzeile aufgesprUht, 
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Die horizontale Ein- und Herbev/egung der Lruckvorrichtung 56 orfolgt konti- 
nuierlich vom oberen Bnde des Beschriftungsfeldes 65 bis zm unteren Ende 
des Beschriftungsfeldes 63, das dann mit der geeigneten Beschrift\ing ver- 
sehen ist. ^'Jemx die letzte Parbe aufgetragen viordea ist, kaim die Lruckvor- 
richtung 56 zurlickgezogen warden, das heisst, dass diese entlang der Z-Achse 
in eine zurUckgezogenen Position gebracht wird. 

V/ahren des eigentlichen Druckvorganges ist die Sonde 59 mit der zu beschrif ton- 
den OberflSche in Kontakt und enaSglicht eine Anpassung an kleine Oberflachen- 
vertoderungen. Diese Anpassung erfolgt an der Feder 60 des Schlittens 21 , 
indem der Motor 45 in Bewegung gesetzt wird urn die Druckvorrichtung 26 leicht 
vorwSrts Oder rUckwSrts zu bevegen. Auf diese Weise kann die Druckvorrichtung 
56 Uber eine rauhe OberflSche schreiben, Es ist darauf zu achten, dass die 
Sonde 59 etwas unterhalb der zu beschriftenden Zeile mit dem Beschriftiongsfeld 
63 in Kontakt steht, damit die vorher aufgetragene Parbe von der Sonde 59 nicht 
verechiniert wird. Der vertikale Abstand der Druckzeilen kann verschieden sein, 
je nachdem wie gross die Beschriftung beziehungsweise deren Peinheit sein 
znuss . Der Abstand der Abwartsschritte bei 68 und 71 ist vorzugsweise vorbe- 
stimmt, sodass die Peinheit Oder der Raster des Schriftbildes einem Standard 
entspricht. 

Bs wird nun auf Pig, 9 Bezug genommen, die ein scheisatisckes Blockdiagramm der 
Elektronik 80 zeigt , die in der BeschriftxmgsiPaschine 10 enthalten ist. Ein 
Digitalcomputer ist generell mit 81 bezeichnot, dem die aufzudruckenden An- 
gaben von einem Datengeber 82 eingegeben werden* Diese Daten sind Aenderungen 
untervorfen und kUnnen typischertreise das Gevioht und den Bestioomungsort 

enthalten, Diese Angaben werden in ein bestimmtes Format gebracht und ein ge- 
eigneter Masstab angewendet. Die Daten vom Komputer 81 werden anschliessend 
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einer Druclcsystem-Schnittstelle 85 zugefOhrt. Die Daten werden dann vender 
Schnittstelle 85 einer Drucksystemsteuerung 90 zugefUhrt, die Drucksignale 
f«r die Druckvorriohtung 56 erzeugt. Lie Signale sind in binKrer Porta und 
steuem die AufeprUhung der Parte . ZusStzlich dazu werden von der Sonde 
59 Signale erzeugt, die anzeigen, dass sie mit dem Karton 12 in Kontakt ist. 
Liese Signale in Verbindung mit Positions sensoren 92 zeigen an, wo sich die 
Druckvorrichtung 56 in Bezug auf die XYZ-Aohsen befindet. 

Die Positions sensoren 92 sind meohanisch mit der in Pig. 2 bis 7 gezeigten 
Boschriftungsraaschine verbunden, um die Position der Druckvorrichtung' 56 
anzuzeigen. Diese Signale werden an eine Druokmechanisnms-Schnittstelle 85 
weitergegeben. Der Digitalcomputer 81 giht Signale an die Druclmechanismus.- 
Schnittstelle 83 die dann Steuersignale an die Steuerungen fUr die XYZ-Achsen- 
bewegung weitergibt. Diese Steuerungen 86, 87 und 88 erzeugen Antriebssig- 
nale fUr die Motoren 23, 30 und 45. Wie bereits vorstehend beschrieben, werden 
diese Signale zur Druckcopfvorrichtung 15 weitergeleitet. SelbstverstSndlich 
wird fUr jeden Motor 23, 30 und 45 ein Signal geliefert. Die Druckkopfvor- 
richtung 15 ist mit Endschaltem versehen, die an der Spindelmutter 19 ange- 
ordnet sind, um die Bewegung in die X-Richtung zu begrenzen. Diese Endschalter 
geben Ueberfahrsignale an die X-Achsensteuerung 86 weiter. Der kontinuierliche 
Betrieb der Steuerungen 86, 87 und 88 wird der Druckmechanismus-Schnittstelle 
83 angezeigt. Auf diese Weise kann die Druckmechanismus-Schnittstelle 83 
dem Komputer 81 die Position der Druckvorrichtung 56 und die MBglichkeit 
eines Auftreffens auf eine Begrenzung mitteilen. Es ist offensichtlich, dass 
ein Auftref fen auf zwei verachiedene Typen von Begrenzungen erfolgen kann. 
Eine Begrenzung ist gegeben, wo die Vorrichtung in der X, Y oder Z-Richtung 
bis an die Grenze des HSglichen bewegt wird, das heisst, die Motoren 30, 23 
Oder 45 haben die Vorrichtung bis zum Maximum ausgefahren. Eine zweite Arfvon 
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Begrenzung wird durch die Positionssensoren 92 angezeigt^Diese Begrenzung ergibt 
sich aus der Form Oder Konstruktion der Verpackung. Bine solche Information 
wird im Falle einer defekten Verpackung weitergegeben, wenn diese beispiels- 
weise zerrissen oder aonstvie beschadigt ist« 

Nun wird auf Pig. 10 Bezug genommen, wo ein typischer Kotorenantriebskreis 
gezeigt ist, Der Motor 23 wird durch einen Uebersetzerkreis 97 betatigt, 
welcher Antriebsimpulse erzeugt, die Uber vier DrShte an den Kotor 23 weiter- 
gegeben werden und einen dif ferenziellen Schritt von 1 ,8^ verursachen. Der 
Uebersetzer 97 wird durch einen Kesswert-Aufbereitungskreis 98 gesteuert, 
dem folgende Eingaben zugefUhrt werden, Eine i^ingabe ist ein Richtungssignal i 
Welches die Drehrichtung des Motors steuert. Eine andere Eingabe ist die 
Aus- Einschalteingabe . Eine dritte Eingabe ist ein Steuersignal, welche 
einen Oszillator im Uebersetzer 97 in Bewegung setzt. Es ist nur ein Ausgang 
notwendig und zwar ist das das Schrittende-Signal. Vorzugsweise wird die 
Beendigung eines Schrittes durch einen Impuls angezeigc, der zum Computer 81 
zurUckgefUhrt wird, sodass dieser mit dem nSchsten Schritt oder mit der nSchsten 
Operation weiterfahren kann. Wenn dieser nachste Schritt beendet ist, zeigt 
ein anderer Impuls die Beendigung dieses Schrittes an und ernSglicht so 
einen weiteren Schritt. 

Der Computer 81 erhSlt die Daten,die auf ein bestimmtes Format gebracht werden 
mUssen und legt den richtigen Kasstab fest. Das Format muss in einem Mass- 
stab umgeSlndert werden, der das UebersetzungsverhSltnis und das wirkliche 
physische Haas jedes Schrittes berUcksichtigt. Der Computer 81 liest die 
aufzudruckenden Daten im Format und zerlegt diese in Drucksignale fUr die 
Druckvorrichtung 56. Die Drucksteuerung ist eine binSre Funktion. Wie bereits 
mter Fig. 8 beschrieben, werden die formierten Daten horizontal abgelesen 
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und in eine Serie von binSren Drucksignalen zerlegt. 

Bei der Verwendung der erfindungsgem'assen Vorrichtung sind verschiedene 
Paktoren zu beachten. Die Druckvorricbtung 56 kann auch auf gewblbte Ober- 
flUchen aufdrucken. Obwohl in den Zeichnvaigen und in der Beschreibung auf 
ebene OberflSchen Bezug genommen wird, sind viele Kartons ausgebeult und 
verzogen, sodass verschiedene Teile der OberflSche ^auf die die Beschriftung auf- 
gedruckt werden soli, als eine gewSlbte Oberflache bezeichnet werden kann. 
In gleicher Weise kann die vorliegende Erfindung zum Bedrucken von Fassern 
und dergleichen verwendet werden, vorausgesetzt dass der vom Bo^en einge^ 
schlossene Winkel nicht so gross ist, dass sidh eine Verzerrung ergibt. So 
kann zum Beispiel eine Beschriftung in LSngsrichtung eines Passes aufge- 
druckt werden, v/enn die Beschriftung nicht mehr als eine odor zwei Zeilen 
umfasst. Das Aufdrucken um den Durchmesser ist begrenzt, da an den Susseren 
Enden der Beschriftung, wo der Winkel gross ist, eine Verzerrung der Be- 
schriftung auftreten kann. Die Grenzen fUr die Grb'sse des Winkels kUnnen 
variieren. Zum Beispiel xvird die Leserlichkeit des Schriftbildes gew'dhrleistet, 
v;enn der Winkel des Schriftbildes nur 20 bis 30^ betrfigt, wenn der Winkel 
aber 50^ oder mehr betragt, wird die Verzerrung des Schriftbildes sichtbar, 
Sollten sich V/inkel von dieser Grdsse ergeben, so sollte das Schriftbild in 
ein neues Format gebracht werden urn die GesamtlSnge zu reduzieren und even- 
tuell die HUhe zu vergr'dssem, sodass der Winkel an der Aussenseite des 
Schriftbildes kleiner wird. 

Die Druckgeschwindigkeit kann durch die Vexxfendung von zwei oder mehreren 
Druckkbpfen erh'dht werden, die Linien drucken, die miteinander verschachtelt 
werden. Wenn zwei oder mehr DruckkSpfe verwendet werden, sind diese gegen- 
einander versetzt, was beim Betrieb keine Probleme hervorruft, da beim Ablesen 
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der im Ponoat enthaltenen Daten die Zeilwi lui beinandei' versohachtelt verden 
und die Trocknimgszeit fUr die Parbe normalervreise vernachlSssigt werden 
Icaim, 
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PATENTANSPRU3CH2 



Beschriftunggaaschine zua direkten Aufdrucken von Beschriftungen auf 
eine Verpack:.;.^.^ oder dergleichen, dadurch gekennzeichnet, dass eine 
Sonde vorgesehen ist, welche die Verpaokung lokalisiert, auf die die 
Besohriftung aufgedruckt werden soli, dass die Sonde reUtiv zur Ver- 
paokung bewegbar ist, um eine Seite der Verpaokung aufzufinden, wobei die 
Sonde Mittel;.zur Erzeugung eines Signals, das die Auffindung der Seite 
der Verpaokung anzeigt und Mittel;die wShrend des Druckvorgangea mit der 
Verpaokung in Kontakt stehen, aufweist, dass mindestens ein Druckkopf 
vorgesehen ist, der eine Einrichtung zum Auftragen von Druckfarbe enthSlt, 
uia die Schriftzeichen der Besohriftung zu bilden, dass eine Bewegungsvor. 
richtung vorgesehen ist, die den Druckkopf und die Sonde in einen be- 
stimmten Schema relativ zur Seite der Verpaokung bev/egt, um die Be- 
schriftimg der Verpaokung durch den Druckkopf zu enaSglichen, wobei 
diese Bewegungsvorrichtung Hittel enthSlt, die auf die mit der Verpaokung 
in Kontakt stehenden Hittel anspricht und die den Druckkopf wShrend des 
Druckvorganges in Bezug auf die Verpaokung vorwSrts und rUckwIirts be- 
wegen und dass Steuermittel vorgesehen sind, die Drucksignale an den 
Durckkopf weitergeben, welche die aufzudruckende Besohriftung anzeigen 
und die Bewegungssignale an die Bewegungsvorrichtung weitergeben, um die 
Bewegung des Druckkopfes in Bezug auf die Verpaokung zu steuem. 

Besohriftungsmaschine naoh Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass eine 
Anordnung der Besohriftungsmaschine angrenzend an eine Transportstrasse 
fOr Verpaokungen vorgesehen ist und dass Hittel zur Ausriohtung der Ver- 
paokung in Be^ug auf die Boschriftungsnaschine vorgesehen sind, wobei eine 
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Seite gegen die Beschriftungsnaschine gerichtet ist, nit der die aus- 
fahrbare Sonde in Kontakt bringbar ist. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Bewegungsvorrichtmg die Sonde und den Druckkopf entlang der 
Kyhe \md der Lange der Seite der Seite der Verpackung bewegt, 

Beschriftungsmaschine nach einea oder mehreren der AnsprUche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Bewegungsvorrichtung zwei parallel ver- 
laufende, rotierbare Leitspindeln, eine Spindelmutter fUr jede Lextspin- 
del und eine Stiitsskonstruktion aufweist, die sich zwischen den Spindel- 
muttern erstreckt ;ind sich mit diesen nitbewegt, dass in dor StUtzkon- 
struktion eine weitere Leitspindel angeordnet ist, die sich in einem 
rechten Winkel zu den beiden anderen Leitspindeln erstreckt und die 
ebenfalis mit einer Spindelmutter versehen ist und dass Kittel vorgesehen 
sind, urn die dritte Spindelmutter mit der Sonde zu verbinden, urn die 
Sonde in zwei orthogonale Richtungen zu bewegen* 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Bewegungsvorrichtung IHttel zur Hin- und Herbewegung der Sonde in einer 
dritten orthogonalen Richtung aufweist. 

Beschriftungsmaschine nach einem oder mehreren der Ansprliche 1 bis 5 , 
dadurch gekennzeichnet, dass der Druckkopf Mittel enthSlt, ur. den Druck- 
kopf in eine Stellung in einem bestinaaten Bereich der Verpackung zu 
bringen. 

Beschriftungsmaschine nach einem oder mehreren der ijiuprUche 1 bis 6, 
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dadurch gekennzeichnet, dass die Bewegungsvori ich*uiaig die Sonde und den 
Druckkopf als eine Einheit in einer 3ahn zxir xind von der Verpackun^ be- 
wegt und dass die Bewegungsvorrichtung einen 'lotorsteuerkreis und einen 
Motor enthait welcher die Sonde und den Druckkopf in dieser Bahn bewegt. 

BeschriftungGmaschine nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Motor eine Leitspindel rotiert, die mit einer Spindelmutter versehen ist, 
die mit der Sonde in Verbindung steht. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Bewegungsvorrichtung zwei in einen Abstand voneinader liegende PUhrxings- 
mittel aufweist, an denen die Sonde befestigt ist, um die Sonde in der 
Bahn zu ftlhren. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Bewegungsvorrichtung Sttttzmittel aufweist, auf denen der Druckkopf hinter 
der Sonde montiert ist. 

Beschriftungsmaschine nach einem odor mehreren der AnsprUche 1 bis 10 » 
dadurch gekennzeichnet, dass die Bevregungsvorrichtung eine senkrechte 
PUhrung aufweist, an der ein Schlitten bewegbar angeordnet ist, wobei 
zvyeite Bewegungsmittel vorgesehen sind, die. den Schlitten in dieser 
Ptihrung vertikal bewegen mid dass dritte Bewegungsmittel vorgesehen sind, 
die den Schlitten rechtwinkelig zu den zweiten Bewegungsmitteln nach links 
und rechts bewegen, wobei diese dritten Bewegungsmittel eine bewegbare 
StUtzkonstruktion enthalten, welche die Bewegungsmittel und die Sonde bei 
der Bevregung rechtwinkelig zu den zweiten Bewegungsmitteln trSgt, 
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Beschriftungsmaschine nach Anspruch 11, dacur'sh gokenrzeiclmet^ dacs die 
zweiten und dritten Bewegungsmittel Schrittschaltmotoren enthalten. 

c 

Beschriftuagsnaschine nach iJispruch 11, dadurck ejekonnzeichnct, dass 
die zweiten Bewegungsnittel cit einer rotierliaren Leitspindel verbunder^. 
sind, die den Schlitten bewegt, 

Beschriftungsaaschine nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dasa der 
Schlitten zwei parallele FUhrungsteile aufweist, vovon einer in Verbincunj 
mit den dritten Bevjegungsmitteln rotiertar ist. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass eine 
Parbauftrag-Vorrichtung im Druckkopf enthalten ist, welche liber und hinter 
der Sonde angeordnet ist, 

Beschriftungsmaschine zuia direkten Aufdrucken einer Beschriftung auf eine 
Verpackxmg oder dergleichen, gekennzeichnet durch eine Bruclrvorrich'jung 
zur Erstellung einer Beschriftung, die durch die Steuorung einer Serie 
von Drucksignalen selektiv Druckfarbe direkt auf die Yerpackung auftrMgt, 
durch einen Diruckkopf , der diese Lrack'/orrichtung in einer Anzahi Haster- 
bevfegungen relativ zur Yerpackung bewegt, um das selektive Auftragen von • 
Parbe auf die Yerpackung durch die Druckvorrichtung zu enabglichen, durch 
eine Sonde, die nit der zu bedruckenden OberflSche der Yerpackung in 
Kontakt steht und die wahrend des Druckvorijanges die Position der Druck- 
vorrichtung in Bezug auf die Yerpaclcung eraittelt, durch einen Digital- 
computer, welcher Mitt el zur Erzeugung von Drucksignalen zur Steuerung 
der Parbauftraguag in Uebereinstimmung mit der aufzudruckenden Beschriftung 
und liittel zur 2rzeugung von Antriebssignalen zur Steuerung der Raster- 
bewcgung dcs Druckkopfes in Bezug auf die Yerpackung aufweist und durch 
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Mittel z\xr Steuenm^ der Vor- und RUclayartsboweguRg dcs Druckkc Tes zur 
Aapassune: an kleine, von der Sonde festgestellte Unebenhoiten der zu 
bedrackenden Oberflache. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dasa im 
Drucklcopf ein Kotor zur Steuorung der Druckvorrichtung angeordnet ist. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 17, dadurch gekennzoichnet, dass 
die Hittel zur Erzeugung der Antriebssignale einen Motorenantriebskreis 
enthalten um die Antriebssignale an den Kotor weiterzuleiten. 

Beschriftungsmaschine nach Anspruch 16, dadurch gekennzoichnet, dass 
an der Druckvorrichtung nacheinander Verpackungsbehalter vorbeibeweg- 
bar sind, die eine Beschriftung mit jeweils unterschiedlichen Angaben 
erhalten, wobei der Digitalcomputer Mittel enthUlt, die jeweils Druck- • 
signale in Uebereinstiramung mit den unterschiedlichen Angaben der auf- 
zudruckenden Beschriftung erzeugen. 
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